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Hormonstinna
hannar ar
daliga fader

BIOLOGI Dominerande
och starka hannar har linge
betraktats som de biologiskt
sett bast lampade for repro-
duktion. De kan létt attrahera
honor, hitta boplatser och inte
minst skaffa foda.

En grupp forskare gor nu
upp med den férestallningen
efter att under ett antal &r ha
studerat kajors beteende. Do-
minerande kajhannar fér farre
flygférdiga ungar, och ungarna
ar i délig kondition i férhal-
lande till icke dominerande
hannars ungar. Skalet &r att
de dominerande kajhannarna
har en hég hormonniva, som
trycker ned deras instinkt
att varda ungarna. Forskar-
gruppen anser att fenomenet
galler for ett antal djurarter.

En stark och domineran-
de hanne far firre och
svagare ungar, for att
han inte skoter ungarna.

Forskare har upptéckt
att hajar kan kidnna om
en orkan &r pa vig. En
stor grupp hajar forsvann
2004 fran Floridas kust,
strax fore ett ovider.

Nya

RON

Kdnsliga sensorer ger
signaler till robotarna
om ndr deras avrundade
fotsulor nuddar marken.
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Nu gar robotar
som manniskor

Mekanik leder till nya upptéckter om méanniskans gang

TEKNIK Uppritt, tvabent gang ar ett av man-
niskans kdnnetecken, men nya robotar &r nu
kapabla att g& pa ett sétt som i forbluffande
hog grad liknar vart. Forskarna har utnyttjat
en lagenergikonstruktion, som férbrukar bara
en tiondel av den energi som andra géende
robotar férbrukar. | tidigare robotar har varje
rorelse i knd, vrister och hofter varit exakt
programmerad. De nya robotarna har farre
styrmekanismer och klarar sig med sensorer
som beréttar, nar fétterna nuddar marken.
Robotarna &r konstruerade enligt en
passiv-dynamikdesign, dér tyngdkraften bidrar
till att driva dem framat, och dar armarnas

svdngande utnyttjas. Robotarna bérjar ga
genom att flytta tyngden frén en fot till den
andra, tills de har samlat nog med energi
for att réra sig framat. For att robotarna skall
kunna gé uppat, har de smé& motorer, som gor
att de stampar av i vristlederna.

Den nya mekaniken visar enligt fors-
karna att ménniskans géng i hégre grad
avgdrs av benets utformning dn av komplex
muskelkontroll. Né&sta utmaning blir att
utveckla robotar, som kan forcera hinder.
Resultaten skall ge ny kunskap om géngens
dynamik — kunskap som kan leda till battre
proteser for fysiskt funktionshindrade.
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